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1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace rozbidrki elementow
drogowych w ramach zadania: ,Przebudowa komory na rurociggu magistralnym DN 1000”

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacje Techniczne (ST) sg stosowane jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robét wymienionych w p.1.1.

1.3.  Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia robét:
e Rozbidrka nawierzchni wraz z podbudowa,
e Rozebranie kraweznikéw betonowych wraz z tawami.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca przed rozpoczeciem robdt wykona recznie przekopy prébne i namierzy
potozenie wszystkich instalacji podziemnych.

Wszelkie roboty ziemne realizowane w poblizu istniejgcych urzadzen obcych nalezy prowadzic¢
pod nadzorem oséb wskazanych w uzgodnieniach oraz z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci.

2. MATERIALY
Nie dotyczy.
3. SPRZET

3.1.  Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrkg nalezy stosowac:
frezarki,

pity,

mtoty pneumatyczne,

spycharki,

tadowarki,

koparki

zrywarki,

samochody ciezarowe,

badz inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4, TRANSPORT
4.1. Transport materiatu z rozbiorki
e Materiat z rozbidrek nieprzydatny nalezy zutylizowac na koszt wykonawcy.
e Powstate materiaty odpadowe nieprzydatne sg wtasnoscig Wykonawcy. Wykonawca usunie je
poza plac budowy przy przestrzeganiu zapisow ustawy z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach
(Dz. U. nr 62, poz. 628 ze zmianami). Wykonawca powinien na etapie przygotowania oferty
ustali¢ rzeczywiste odlegtosci odwozu materiatdw na sktadowisko odpaddw i uwzglednic to w
cenie ofertowej.

Materiaty z rozbidrki moga by¢ przewozone dowolnymi $Srodkami transportowymi.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Wykonanie robét rozbiérkowych
Roboty rozbidrkowe obejmujg usuniecie z Terenu Budowy wszystkich elementdéw

wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z lokalizacjg podang w Dokumentacji Projektowej lub wg wskazan
Inzyniera.
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Przy robotach rozbiérkowych warstwy nawierzchni nalezy usuwac przy zastosowaniu sprzetu
wymienionego w pkt. 3.2 lub w sposdb zalecony przez Inzyniera. Nalezy zwrdci¢ uwage, aby
krawedzie rozbieranych warstw nawierzchni na styku z warstwami istniejgcymi byly pionowe,
prostopadte do osi drogi, aby nie byty postrzepione oraz muszg by¢ oczyszczone. Doty (wykopy)
powstate po rozbidérce elementéw drég na odcinkach wykopdéw drogowych powinny byé tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty w
miejscach gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu terenu i zagesci¢c zgodnie z wymaganiami okreslonymi w Specyfikacji
Technicznej ,,Roboty ziemne”.

W przypadku robét rozbiérkowych nalezy dokonad:

- wyznaczenia powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,

- rozbidrki istn. elementéw drogi,

- przesortowania materiatu uzyskanego z rozbiérki nawierzchni, w celu ponownego jej
uzycia, z utozeniem w miejscu, w ktdrym nie bedzie to powodowato utrudnien.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
612. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci robdt rozbidrkowych polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonywanych
robot.
Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach powinno
spetniaé¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST "Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0gdlne zasady obmiaru roboét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne” pkt. 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg robdt zwigzanych z rozbidrka jest:

- dla nawierzchni 1 m?
- dla kraweznikow 1m
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbiodrki warstw nawierzchni i elementéw betonowych z czes$ciowo przeznaczonych do odzysku

lub ponownego wbudowania:

— wyznaczenie powierzchnii elementéw betonowych przeznaczonych do rozbiérki,

— rozebranie nawierzchni przeznaczonej do ponownego wbudowania z szczegdlng ostroznoscia,
w sposéb umozliwiajgcy odzyskanie petnowartosciowych elementow,

— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki,

— zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki przeznaczonych do wykorzystania na miejsce
wskazane przez Zamawiajgcego,

— zabezpieczenie materiatéw do ponownego wbudowania,

— wykonanie tymczasowego odwodnienia na czas prowadzonych robdt rozbiérkowych,

— uporzadkowanie terenu rozbiérki.

— zatadunek i wywiezienie oraz utylizacje materiatéw odpadowych,

— rekultywacja i uporzagdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wyszczegdlnia sie.
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